MOVIMIENTOS O ISOMETRIAS EN RM

f:R"—> R", f(x)=a+Ax, AA'=A'A=1|: P =Proyeccidon de R" sobre ker(A-l)

Deslizamiento d = P (a) ; Variedad caracteristica={x € R":f(x) = x + d}

MOVIMIENTOS O ISOMETRIAS EN R?

TIPOS AUTOADJUNTOS : A=AT

En una base Movimiento
Autovalores ortonormal Traza (A) Tipo de aplicacidn
B={u,, u,} ortogonal d=0 d=0
adecuada
1,1 A= ((1) (1)) 2 Identidad Identidad Traslacion
. , ., . , Simetria o
1 0 Simetria o reflexion Simetria o .
1, -1 A= ( ) 0 ., . reflexion con
0 -1 respecto a (u,) reflexidn axial .
deslizamiento
{0 Simetria respecto al
-1, -1 A= ( 0 1) -2 origen o giro de Simetria central
1802
TIPO NO AUTOADJUNTO
cosa —sena : . Giro o rotacion
= ( ) Giro o rotacion de
sena cosa 2cosa , respecto a un
a0, a#m angulo a

punto




MOVIMIENTOS O ISOMETRIAS EN R3

TIPOS AUTOADJUNTOS : A= A"

En una base ortonormal . L Movimiento
Autovalores Traza (A) Tipo de aplicacién ortogonal
B={u,;, u,, uz}adecuada
d=0 d#0
1 0 0
1,1,1 A=l0 1 0 3 Identidad Identidad Traslacién
0 0 1
1 0 O . , L, . , ., Simetria o reflexién
Simetria o reflexién Simetria o reflexiéon
1,1, -1 A={0 1 O 1 respecto a (i , w,) respecto a un olano respecto a un plano
0 0 —1 1r "2 P P con deslizamiento
1 0 0 Simetria o reflexion respecto . , Ly
. , ., . Simetria o reflexion
1, -1, -1 A= <0 -1 0 ) -1 a(uq) Simetria o reflexion axial o desli ient
0 0 -1 o giro de 1802 axial con deslizamiento
-1 0 0 . ,
-1, 1, -1 A= 0 -1 O -3 Simetria Co.n respecto al Simetria central
0 0 —1 origen

TIPOS NO AUTOADJUNTOS

En una base ortonormal

Movimiento
B={u,, u,, uz}adecuaday Traza (A) Tipo de aplicacién ortogonal
orientada d=0 dz0
<1 0 0 )
A=|10 cosa -—sena 1+2cosa Rotacidén o giro respecto a Rotacion o giro respecto . .
Al=1 Movimiento helicoidal
1Al 0 sena cosa (sen a=(Au, ,uz)) (uq) a unarecta
a#0, a#m
-1 0 0
IA] =-1 A={ 0 cosa -sena -1+2cosa Antirrotacion de Antirrotacion
0 sena cosa (sen a={Au, ,us)) eje (uy)

a#0, a#m




