
Supongamos que cierta variable respuesta Y depende linealmente de dos variables regresoras x1 y
x2, de manera que se satisface el modelo:

Yi = β0 + β1xi1 + β2xi2 + εi, i = 1, . . . , n,

donde los errores εi cumplen las hipótesis habituales. Se ajusta por mı́nimos cuadrados el modelo
ŷi = β̂0 + β̂1xi1, sin tener en cuenta la segunda variable regresora. Demuestra que el estimador β̂1
es, en general, sesgado y determina bajo qué condiciones se anula el sesgo.

Solución:
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Por tanto, si denotamos
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tenemos que
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Observemos que Sx1x2/Sx1x1 es el coeficiente de regresión lineal de x2 sobre x1. Por (1), β̂1 es
insesgado si y sólo si β2 = 0 o si Sx1x2 = 0 (es decir, x1 y x2 son incorreladas).


